


Contenuto

• Vari sistemi di movimentazione interna

• Motorullo MR50A / Controller MCP

• Funzioni logiche

• Integrazione di sistema

• Conveyxonic



Possibili applicazioni dei motorulli
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24V 48V 48V/400V



Applicazioni

Portata

MR 50

MR 60
MR 80

MR 89
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Trasporto contenitori/ Trasportatori a nastro

MRI60

Tipo 1 Tipo 2 Tipo 3 Tipo 4 Tipo 1 Tipo 2 Tipo 1

Diametro tubo 60mm

Velocità di trasporto 1,2m/s 1,2m/s 2m/s 1,2m/s 1,2 1,2 fino a 3 m/s

Peso trasportato* fino a 30kg fino a 50kg fino a 50kg fino a 50kg fino a 50kg fino a 50kg fino a 250 kg

Tensione alimentazione 24VDC 24VDC 24VDC 48VDC 24VDC 48VDC 48VDC

Riduttore si

Tipo di installazione ciclica ciclica permanente ciclica ciclica ciclica ciclica/perm.

Stato    A E A E
*Peso massimo, in funzione della velocità di trasporto e dal tipo di installazione

assente

50mm

MRA50 MRI50

si

50mm



Trasporto pallet

Tipo 1 Tipo 2

Diametro tubo

Velocità di trasporto fino 0,7m/sec fino 0,7m/sec

Peso trasportato* 1500 Kg 1500 Kg

Tensione alimentazione 48VDC 400VAC

Riduttore

Tipo di installazione ciclica/perm. ciclica/perm. ciclica/perm. ciclica/perm.

Stato E E E E
*Peso massimo, in funzione della velocità di trasporto e dal tipo di installazione

si

80mm

TR80 TR89

89mm

si

Tipo 1

fino 4 m/sec

fino 1000 Kg

48VDC
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Motorullo MR50A / Controller MCP



Concetti di controllo di motori nei trasportatori
L

S

Cavo 5 

poli

Funzione logistica

L
S

Cavo 8 

poli

Controllo motore

sensore di Hall 

funzione logistica

L
S

Cavo 5 

poli

Controllo del motore

senza sensore

Funzione logistica
Riduttore

Motore brushless

Sensore di Hall

Controllo elettronico del motore



Applicazione / Notizie generali

Grazie alla realizzazione senza riduttore e basandosi su una motorizzazione diretta il
motorullo MR50A/MCP può essere regolato in infinite varianti di posizione e
numero di giri

Prestazioni principali:

• Motorizzazione diretta, senza riduttore

• Regolazione senza sensori di posizione e numero di giri

• Momento torcente massimo 2,5Nm  

• L‘elettronica (MCP) è installata al di fuori del motorullo (MR50A)

• Collegamento 5 poli tra l‘elettronica e il motorullo

• Controllo della velocità tramite un ingresso analogico 0-10V, tre ingressi digitali 24VDC (codifica 

binaria) o fissa velocità impostata

• un ingresso digitale 24VDC digitale per il rilascio

• 2 ingressi digitali 24VDC per senso di rotazione CW / CCW

• una uscita per errore

• Chopper di frenatura integrato per resistenza di frenatura esterna



USP:   Motorullo MR50A / Controller MCP

Silenziosità

Primo motorullo prodotto in serie senza riduttore

Assenza di pezzi

soggetti a usura

Vita utile più lunga

η Consumo energetico ridotto
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Nennmoment m. Getriebe
Mitbewerb

max. Moment m. Getriebe
Mitbewerb

Nennmoment Direktantrieb MTA

max. Moment Direktantrieb MTA

Concetti

Motorizzazione diretta

Con riduttore

Velocità del sistema di trasporto [m/s]

Coppia nominale con riduttore

concorrenza

Momento massimo con

riduttore concorrenza

Coppia nominale Motorullo

Tecnorulli (motor.diretta)

Momento massimo Motorullo

Tecnorulli (motor.diretta)



Motorullo MR50A / Controller MCP

Codifica MR 50 A 310 B AK xx

Motorullo MR

Diametro esterno 50mm

Tipo di motore A…Rotore esterno

I… Rotore interno

Lunghezza utile per esempio. 310mm

Tubo d‘acciaio B…nero, zincato

S…Silente (PVC)

Estremità A…Testata

Z…Puleggia

Esecuzioni speciali xx…tbd

Lunghezza totale GL

Foro filettato

femmina M8

2xGole per cinghia tonda

Esagono

11mm

M12x1

Luce interna struttura EL

Ch11



Motorullo MR50A / Controller MCP

Parametero MR50A-310B-AK

Velocità [m/s] 0…1,2

Coppia Nominale[Nm] 1,2

Coppia massima [Nm] 2,5

Tensione di alimentazione [VDC] 24

Classe di siolamento F

Protezione del motore I²xt

Lunghezza asse [mm] 310

Coppia frenante[Nm] n.R

Tubo Nero, zincato

50x1,5mm

Estremità lato A Testata antistatica

Asse M12x1 con dadi

Lunghezza cavo 1000mm

Estremità lato B Profilo PJ, 9-Gole

Mozzetto con filetto femmina M8

Lunghezza totale GL

Foro filettato

femmina M8

2xGole per cinghia tonda

Esagono

11mm

M12x1

Luce interna struttura EL

Ch11



Motorullo MR50A / Controller MCP

Codifica MCP 24 06 01 V1 V1

Controller motore MCC …centrale

MCD ...decentrale

MCP…platina

Tensione di rete 24VDC

Corrente nominale in

uscita

6A

Numero avviamenti

del motore (Anzahl)

01

Stato dell‘hardware Numero progressivo

Stato del software Numero progressivo

Parametri MCP-24-06-01-B

Tensione di alimentazione [VDC] 24

Max. Corrente in uscita [A] 6

Controllo velocità Senza sensori

Ingresso controllo analogico numero di

rotazioni

0…10V

Ingresso digitale R/L [VDC] 24

Ingresso digitale rlascio [VDC] 24

Monitoraggio Cortocircuito

Sovracorrente

Sovraccarico

Dimensioni (senza spina) 80x40mm



Motorullo MR50A / Controller MCP

Spina Pin Segnale Funzione Connessione

X1 1 24VDC Alimentazione 24VDC Alimentatore esterno 24VDC /

10A

2 GND Massa Alimentatore esterno 24VDC /

10A

Cavo motore giallo/verde

3 24VDC Alimentazione 24VDC 24VDC Controller

(Alimentazione di rete.)

4 GND Massa GND Controller

(Alimentazione di rete )

X2 1 PE

Opzione connettore motore 

M8

2 U Fase motore U

3 V Fase motore V

4 W Fase motore W

5 Sternpkt. Punto di stella

X4 1 DI2 Ingresso digitale 2 Bit 2 Riferimento velocità

2 DI1 Ingresso digitale 1 Bit1 Riferimento velocità

3 AI0 / DI0 Ingresso analogico 0 / 

Ingresso digitale 0

Riferimento velocità analogico

o Bit0 Riferimento velocità

4 GND GND Massa

5 L Rotazione sinistra

6 R Rotazione destra

7 RFG Abilitazione regolatore

8 EO Uscita errore

9 BRCH+ Uscita chopper di frenatura

10 BRCH- GND (Chopper di frenatura)

X1 X2

X3



Motorullo MR50A / Controller  MCP

Assegnazione prelliminare pin



Funzioni logiche

Le funzioni logiche garantiscono un 

flusso sicuro e controllato delle 

merci; i materiali trasportati si 

fermano e ripartono nelle posizioni  

e nei tempi prestabiliti

Le funzioni logiche controllano il

trasportatore ad accumulo in modo

autonomo e controllano l‘ingresso e 

l‘uscita dei colli alle stazioni di 

distribuzione
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Funzioni logistiche

Vantaggi:

Controllo del flusso dei materiali

sui sistemi di trasporto senza 

necessità di programmazioni

supplementari

Riduzione dei cablaggi e di costi

di montaggio
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Funzioni logistiche

Ingresso singolo

LCn LCn-1 LCn-… LC1

LCn LCn-1 LCn-… LC1

LCn LCn-1 LCn-… LC1

L
C

n
-1

L
C

n
-…

L
C

1
STOP

STOP STOP

STOP STOP STOP

Il materiale trasportato
percorre l‘intera rulliera di 
carico e si ferma all‘ultima
fotocellula

La fotocellula dell‘ultimo
segmento è oscurata. 
Questa infromazione viene
trasferita dalla fotocellula
LCn alla fotocellula LCn-1; in 
questo modo il collo
successivo viene
riconosciuto dalla
fotocellula LCn-1 e fermato, 
e così via



Funzioni logistiche

Scarico singolo

LCn LCn-1 LCn-… LC1

LCn LCn-1 LCn-… LC1

LCn LCn-1 LCn-… LC1

L
C

n
-1

L
C

n
-…

L
C

1
START

STOP

STOP STOP

Lo scarico del collo dal
segmento LCn funziona
attraverso l‘attivazione
elettrica della fotocellula
LCn con un 24VDC 
sull‘ingresso E

Il segmento della LCn viene
attivato; sarà di nuovo
libero quando la fotocellula
LCn non vede più il
materiale trasportato. 
Questa informazione viene
trasferita dalla LCn alla LCn-
1; la LCn-1 accende il
segmento corrispondente e 
così via. In questo modo i 
colli vengono trasportati
singolarmente da un
segmento a quello
successivo

START

START



Funzioni logistiche

Scarico in blocco

LCn LCn-1 LCn-… LC1

L
C

1

START

Per aumentare il flusso di 
materiale, esiste la 
possibilità di scaricare tutta
la merce caricata sulla
rulliera ad accumulo nello
stesso momento. Per fare
ciò sulla rulliera LC1 
l‘ingresso „VT“ viene
comandato con 24 VDC. 
Questo segnale viene
passato a tutte le fotocellule
LC; con il signale „VT“ si 
accende il motorullo

START START START



Funzioni logistiche

Carico in blocco

LCn LCn-1 LCn-… LC1

LCn LCn-1 LCn-… LC1

STOP

Un blocco di colli percorre la 
completa rulliera e viene
fermato solo dall‘ultima
fotocellua LCn. Prima che il
materiale arrivi al punto
LCn, il blocco può occupare
almeno due segmenti
consecutivi, senza che i 
motorulli si fermino o che
lascino degli spazi liberi tra i 
prodotti trasportati

Il segmento anteriore LCn è 
occupato. Questa
informazione passa dalla
LCn alla LCn-1, in modo che
la merce dello stesso blocco
non venga compattata

STOP



Integrazione di sistema

• Nuovi progetti
– Controller motore con funzione logistica integrata per accumulo senza 

contatto

– Controller motore con funzione logistica separata per accumulo senza 
contatto

– Funzione logistica con PLC centrale

• Integrazione in impianti esistenti
– Integrazione in sistemi di trasporto con sistemi di frizione / frenatura

– Integrazione in sistemi di trasporto con sistemi di motorulli con controller
integrato e riduttori planetari



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

L
S

L
S

24V

M M

Cavo 4 

poli

Controllo motore +

Funzione logistica



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Scheda controllo motore + funzione logica Scheda controllo motore

MCL

Scheda controllo motore e funzione logica

MCP

Scheda controllo motore

Control lo motore s i s i

Funzione logica s i no

Col legamento fotoc s i  (2x) no

Opzione RS 485 s i  (2x) s i  (1x)

Opzione CAN-Bus s i no

Opzion Chopper frenatura s i s i

Ingress i  digi ta l i nr 7 per funzione logica

Usci te digi ta l i nr 7 per funzione logica

Ingress i  analogici no

Uscite analogiche no

Coprocessore

8 come ki t opzionale

s i , per appl icazioni  del  cl iente
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Controllo

motore e 

funzione

logica

Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Comunicazione attraverso segnali discreti:

PLC

GND

24VDC

VT

E/A

G1

L/R

G3

G2

F



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Vantaggi :

- Semplice ricerca degli errori

- Semplice integrazione con altri sistemi (Motorulli con riduttori, sistemi di 

frizione / frenatura)

- Agevole sostituzione dell‘hardware in caso di guasto (non è necessario

attribuire un indirizzo al dispositivo)

Svantaggio:

- Cablaggio più complesso
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Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Comunicazione attraverso 2 porte RS485:

PLC

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Vantaggi :

- Cablaggi contenuti

- Si posso comunicare informazioni supplementari (Errori, parametri,…) 

relativi all‘intero sistema

- Agevole sostituzione dell‘hardware in caso di guasto (non è necessario

attribuire un indirizzo al dispositivo)

Svantaggi:

- L‘integrazione in sistemi di altri costruttori è complessa

- Difficile ricerca degli errori
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Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Comunicazione attraverso una porta RS485:

PLC

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A

RS485_B

RS485_A



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Vantaggi:

- Cablaggi contenuti

- Si posso comunicare informazioni supplementari (Errori, parametri,…) 

relativi all‘intero sistema

- Si posso comunicare informazioni supplementari (Errori, parametri,…) 

per ogni posizione di accumulo

- Topologia di cablaggio: lineare, a stella, T-Branch (diramazione)

Numero limitato di partecipanti rispetto a  CAN (fino a 64)

- Utilizzando i gateways si può collegare qualsiasi sistema BUS

Svantaggi:

- In caso di sostituzione dell‘hardware occorre reindirizzarlo

- Difficile diagnosi degli errori in caso di problemi BUS o di cablaggio
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Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Comunicazione attraverso CAN:

PLC

CAN_Low

CAN_High

CAN_Low

CAN_High

CAN_Low

CAN_High

CAN_Low

CAN_High



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Vantaggi:

- Cablaggi contenuti

- Si posso comunicare informazioni supplementari (Errori, parametri,…) 

relativi all‘intero sistema

- Si posso comunicare informazioni supplementari (Errori, parametri,…) 

per ogni posizione di accumulo

- Topologia di cablaggio: linea

Numero limitato di partecipanti rispetto RS485 (fino a 127)

- Utilizzando i gateways si può collegare qualsiasi sistema BUS

Svantaggi:

- In caso di sostituzione dell‘hardware occorre reindirizzarlo

- Difficile diagnosi degli errori in caso di problemi BUS o di cablaggio
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Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo
senza contatto

Comunicazione attraverso qualsiasi modulo Bus Gateway “:

PLC
Siemens CAN_Low

CAN_High

CAN_Low

CAN_High

CAN_Low

CAN_High
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Profinet



Controller motore con funzione logistica integrata per sistemi ad accumulo senza 
contatto
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Controllo motore

M

Funzione logistica

del cliente



Funzione logistica con PLC centrale
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PLC centrale

con funzione

logistica



Integrazione in sistemi di trasporto con sistemi frizione / freno
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Motorizzazione

centrale con

cinghia piana
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Integrazione in sistemi di trasporto con sistemi frizione / freno

M
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Integrazione in sistemi di trasporto con sistemi di motorulli con 
controller integrato e riduttori planetari
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Integrazione in sistemi di trasporto con fotocellule a tasteggio diretto
con funzione logistica integrata (Sick,…)

LS Motore LS Motore LS Motore LS Motore

Controllo

Logistico

Controllo

Logistico

Controllo

Logistico

M M M M

SICK / 

WTR
SICK / 

WTR

SICK / 

WTR

SICK / 

WTR

http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395
http://www.google.at/url?sa=i&rct=j&q=WTR+Lichttaster&source=images&cd=&cad=rja&docid=1U38U2hxbGgsBM&tbnid=9Klrlgdk4Xd4LM:&ved=0CAUQjRw&url=http://www.choozen.de/ts-magnetventil~elektrobedarf,5060300.html&ei=fg04UoeuMY-LswaD0YCgDw&bvm=bv.52164340,d.bGE&psig=AFQjCNGUrekUHXx93FaAFL9oHCYH0De-cQ&ust=1379491491348395


Log.

24VDC

Controllo

Logistico

E
C

3
x
x

E
C

3
x
x

M
R

A
5
0

E
C

3
x
x

Integrazione in sistemi di trasporto con fotocellule a tasteggio diretto
con funzione logistica integrata (Sick,…)
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Conveyxonic

La cinghia Conveyxonic è una cinghia elastica per la 
trasmissione di potenza, dentata longitudinalmente. E‘ stata
sviluppata in maniera specifica per i trasportatori a rulli. Può
essere utilizzata in trasportatori rettilinei, curve e per 
trasporto pallet

Prestazioni tecniche

La cinghia Conveyxonic è una cinghia “ 6 in 1“ che può
movimentare carichi da 1 Kg a 2 tonnellate; per questo motivo
sostituisce le 6 tecnologie attualmente utilizzate nei sistemi di 
trasporto (cinghia piana, cinghia sincrona, cinghia tonda, 
catena, cinghia tangenziale). 

La cinghia Conveyxonic incrementa il limite della velocità di 
trasporto di colli (fino a 2 m/sec per il profilo PJ). Si adatta a 
tutte le velocità lineari, consentendo un funzionamento fluido
del sistema in cui è installata



• Struttura

Il poliammide elastico della Conveyxonic offre
caratteristiche molto buone fino a  80°C

Hutchinson ha sviluppato una cinghia “ Cold
Resistant“ che resiste a temperature da -30°C 
fino a +80°C, che può essere installata in 
trasportatori rettilinei, curvi e per pallet

• Caratteristiche

L‘elasticità della Conveyxonic le consente di 
assorbire urti che danneggerebbero le catene
o le cinghie sincrone. Le cinghie Conveyxonic
sono antistatiche. Rispettano la norma ISO 
1813 relativa alla conduttività elettrica delle 
cinghie antistatiche

• Campo di applicazione

Due tipologie di cinghie coprono un range di 
applicazione da 55 a 550 Watt e da 0,10 a 2 m/sec.

La Conveyxonic PJ è adatta a trasportatori a rulli
per carichi da 1 a 400 Kg (diametro rullo 50 mm 
con diametro puleggia 43 mm). Offre una
trasmissione della coppia di potenza eccellente (4 
volte superiore a una cinghia tonda)

Viene installata la Conveyxonic PK, con il suo livello
di efficienza del 97%, al posto delle catene o delle 
cinghie sincrone nei sistemi di trasporto pallet
(diametro rullo 89 mm con diametro puleggia 80 
mm), per carichi da 400 Kg a 2 ton.

Conveyxonic



Conveyxonic

 È l‘unica tecnologia che consente di trasportare carichi da 1 a 1200 Kg.

 Trasmissione della coppia 4 volte superiore a quella offerta dalla cinghia tonda

 Flusso delle merce più veloce e regolare (fino a 2m/s)

 Pulizia

 Manutenzione (>7 anni)

 Silenziosità

 Affidabilità

 Sicurezza

Performance tecniche

Fiducia del cliente



Conveyxonic

(Pollici)    

Tolleranza:               

-0,04"/+0,12"

(mm)        

Tolleranza:                     

-1,0/+3mm

2,16 55

2,36 60

2,68 68

2,87 73

3 75

3,15 80

3,54 90

3,7 94

4 100

4,3 105

4,72 120

5,23 133

6,3 160

* per più di   300 kg s i  deve usare i l  profi lo PK  - oppure contattare i l  costruttore

PJ 316

PJ 336

PJ 346

PJ 376

PJ 416

PJ 456

PJ 256

PJ 270

PJ 282

PJ 286

PJ 290

PJ 314

Interasse (passo rulli)

Conveyxonic

2 cave                          

peso 1-200kg

3 cave                                     

peso 200-300kg

PJ 246



Grazie per l‘attenzione !


